
 

Actuadores lineales para simuladores de entretenimiento y movimiento 
 
Retos: 
Rápida aceleración y velocidad. 
Control de posición preciso. 
Nivel de ruido reducido. 
 

Propuesta: 
Excelente rendimiento gracias a los husillos de 
rosca. 
Excelente precisión gracias al paso de rosca 
pequeño y la prevención de deslizamiento 
Reducción del ruido de funcionamiento como 
resultado de los elementos de rosca sin 
recirculación 
 

Los simuladores se utilizan para imitar el comportamiento del movimiento en condiciones realistas. Con la 
ayuda de los sistemas multieje, casi todos los patrones de movimiento se pueden imitar con gran precisión 
y reactividad. El desafío para los sistemas lineales aquí es llevar el rendimiento, la energía, los movimientos 
precisos y la seguridad operativa a un estándar común. Además, los niveles de ruido deben ser lo más 
bajos posible para garantizar una experiencia de usuario óptima durante las simulaciones en la industria 
del entretenimiento. 
 
 

 
 
 
Robots Hexápodos 
Los robots Hexapod son simuladores de seis ejes que pueden mover una plataforma en seis direcciones. 
Los actuadores se utilizan por pares y son controlados por una unidad central de PLC. Se han desarrollado 
soluciones electromecánicas especiales de alto rendimiento que reducen la altura total del robot 
Hexápodo a través de un diseño compacto. Esto mejora la accesibilidad para el usuario y reduce los 
requisitos de espacio. Los testeados tornillos de rodillos de los actuadores de alto rendimiento garantizan 
un alto rendimiento constante, una larga vida útil y un funcionamiento silencioso. 
Productos Relacionados: 
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To get more info, please, go to:  

 

 

 

 

 

 

 

http://www.ermec.es/ewellix
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